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Síntesis  Curricular 
 
Título de Grado :  Ingeniero Mecánico - Universidad Tecnológica Nacional – 
Facultad Regional Haedo - POSTGRADO: Diplomatura en enseñanza de las 
ciencias - FLACSO  
 
Actividad  Docente: 
Auxiliar de Cátedra Mecánica y Mecanismos (ing. Industrial) – Universidad 
Tecnológica Nacional – Facultad Regional Haedo (2006 - ) 
Auxiliar de Cátedra Cálculo Avanzado (Ing. Mecánica) – Universidad 
Tecnológica Nacional – Facultad Regional Haedo (2009 - ) 
Ayudante de T. P. 2da Interino con IDS - C.E.D.I. – UTN – FRH (1992-1993) 
Profesor de Física – Instituto ORT – Sede Almagro – (2008- ) 
Profesor de Computación – Instituto San Felipe Neri  A-594 (1994 - ) 
Profesor de Matemáticas – Instituto San Felipe Neri  A-594 (2006 - ) 
Profesor de Física – Instituto San Felipe Neri  A-594 (2006 - ) 
Profesor de Computación – Escuela de Educación Media Nº 3 – San Justo 
(1992) 
Ayudante de T. P. de Informática – Instituto Don Bosco B-483 (1985 – 1990) 

 
Actividad  Profesional: 
Ingeniero Mecánico – Grupo de Tecnología Aeroespacial – UTN-FRH (2002 - ) 
Jefe de Ingeniería - INGESOFT I.S. (1990 – 1994) 
Jefe del Departamento de Computación - Instituto San Felipe Neri  A-594  
(1998 - ) 
Jefe del Departamento de Formación Científica - Instituto San Felipe Neri  A-
594  (2008 - ) 
Programador – DELPHIAN S.A. (1988 – 1994) 
Auxiliar de Laboratorio – Instituto Don Bosco B-483 (1983 - 1987) 

 
Estudios especiales, cursos y congresos: 

 Curso de Auxiliar de Laboratorio (S.N.E.P. - 1984) 
 Curso de Sensores remotos (CNIE – UTN – 1986) 
 Curso de Programación de PLC (Developer CAD/CAM - 1995) 
 Curso de Introducción a la Teleobservación (CONAE – 2001) 
 Capacitación en Webquest en la gestión de la información – Educar – 

ME,C y T 
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 Manejo de Software: MatLab, AutoCAD – SolidWorks – SolidEdge 
 Programación: Pascal, Clipper, Visual Basic 
 Manejo de S.O.: D.O.S. – Win NT – XP – Linux (Debian) 
 Instalación lógica y física de redes informáticas 
 Inglés técnico oral y escrito 

 
 
Publicaciones 

• Sistema de Ensayos para Control de Actitud – GTA-UTN-CONAE – 
Congreso Argentino de Ingeniería – 2004 

• Estudio térmico comparativo del estuario del Plata utilizando imágenes 
satelitales – Congreso Argentino de Tecnología Espacial – 2007 

• Proyecto CANSAT: cargas útiles estudiantiles en cohetería modelo y 
experimental - Congreso Argentino de Tecnología Espacial – 2007 

• Proyecto “Magnitudes estelares” – XI Convención de la LIADA – 2006 
• Sensores Remotos – Revista Universo – LIADA -2002 
• Sistemas de propulsión – Revista Vector – ACEMA - 2004 

 
 

 


